
過去の研究実績 現在、注力し࡚いࡿ研究 今ᚋ取ࡾ組࡛ࢇいࡁ
たい研究

1. MIMO電波伝搬特性
の測ᐃࣝࢹࣔ࡜化

2. MIMO通信࣒ࢸࢫࢩ
の設計࡜無線LANお

よびセࣝࣛࢸࢫࢩ
࣒への応用

3. バࢫ࣮ࣞࣜࢸࢵセ
ンサࢺࢵࢿワ࣮ࢡ
の設計࡜実装

4. 分散センサࢆ用い
た無線端ᮎ位置推
ᐃ࣒ࢸࢫࢩの設計
実装࡜

1. ࣑ࣜ波ࢆ活用すࡿ第㸳世代セࣝࣛࢺࢵࢿワ࣮ࢡ
㸦㸳G㸧の設計࡜国際標準化

2. 自動運転のための࣑ࣜ波V2X通信࣒ࢸࢫࢩの設計
国際標準化࡜

3. 分散センサࢆ用いた位置推ᐃࢆ࣒ࢸࢫࢩ活用す
実装࡜の設計ࢺࢵ屋内自動走行ࣟ࣎ࡿ

1. 第㸴世代セࣝࣛ
の基ࢡワ࣮ࢺࢵࢿ
ᮏ提案

2. 自動運転車やࢻ
࣮ࣟンࡀ活躍すࡿ
超ࢺ࣮࣐ࢫ社会の
設計
 

③http://www.sakaguchi-lab.net/，sakaguchi@mobile.ee.titech.ac.jp

自動運転भためभ঑リ波V2X通信३५テ঒ 無線通信३५テ঒भ基本仕様
設計ऊら応用ऽदを専門分野
धしथいऽす.5GやIoTऩन
भ無線技術を活用しथ新しい
ビ४ネ५/३५テ঒ऋ創れऩ
いऊधउ悩ाभ方म是非ओ相
談下औい.

代表的研究例

電気電子工学 波動通信 ５G，IoT，ミリ波，無線電力伝送，コネク
ティッドカー，自動運転

電気電子系 教授 阪口 啓

HD map for 
automated driving

in real-time

Application

1. Automated driving (car, drone)
2. Road safety service (collision avoidance, etc.)
3. Smart city (navigation, city guide, car parking)

Speed, break, etc., info

Coverage of
HD sensor

RSU

OBU
Millimeter wave
communication links

Conventional
V2X (LTE, 11p)

バッテリレ५分散センサを用いた位置推定




