
過去の研究実績 現在、注力し࡚いࡿ研究 今ᚋ取ࡾ組࡛ࢇいき
たい研究

1. 宇宙機の接触力学
の研究

2. 移動式宇宙࣮ࢨࢸ
の開発࣭ࢺࢵ࣎ࣟ
宇宙実証

1. 捕ࢆ宇宙機等ࡿす࡜始めࢆ除去ࣜࣈࢹࢫペ࣮ࢫ
獲しࢫࣅ࣮ࢧすࡿ為の機構࣭࣒ࢸࢫࢩの研究࣭
開発

2. 宇宙空間移動技術：塑性変形状特性ࢆ࣒࣮ࣅ用
いた新しい空間移動装置の研究࣭開発

3. 超小型衛星の開発

1. 活ࢆ技術ࢺࢵ࣎ࣟ
用した新しい軌道
ࢸࢫࢩࢫࣅ࣮ࢧୖ
࣒の構築

2. 超小型衛星ࢆ用い
た宇宙ࣟ࣎ࢺࢵ技
術実証࣒࣮࢟ࢫの
確立

 

③http://www.lss.mes.titech.ac.jp/，nakanishi.hiroki@mes.titech.ac.jp

宇宙工学・ロボット工学
をベースとする，持続的
ऩ宇宙開発प資する宇宙
機の運動解析，機構・制
御の設計開発を行ってい
ऽす．

代表的研究例

機械工学 航空宇宙工学，ロボット 宇宙システム，宇宙ロボット，超小型衛
星，機構，制御

機械系 准教授 中西洋喜

塑性変形状特性ビームを用いた空間移動装置コンベッॡスংネと膜を組ा合わせた宇宙機捕獲ॢリッঃ 




