
過去の研究実績 現在、注力し࡚いࡿ研究 今ᚋの方向性

1. 微小ࢩ࡞ワの自己
組織化を利用した，
曲ࡆ剛性ࡀ大ࡁい
࣒ࣝ࢕ࣇワࠖࢩࠕ

2. MEMS࡜紫外線࣮ࣞ

加工を利用したࢨ
人工昆虫翅

3. 鳥の屈曲翼を規範
した小型風車翼࡜

4. カの高速逿泳ࣝ࢖
の遀動計測࡜流体
力学解析

࡝࡞

1. 逿泳生物の微小表面の形状計測࡜，流体摩擦
力減少効果および境界層剥離抑制効果の研究

2. ࣌ンࢠンの羽ばたࡁ逿泳の遀動計測࡜，小型
࡛俊敏࡞羽ばたࡁ翼逿泳ࣟ࣎ࢺࢵの開発

3. の柔軟翼のࢺࢵ飛行ࣟ࣎ࡁ型羽ばたࣜࢻチࣁ
最適設計

1. 生物࡟おࡿࡅ柔軟࡞
形状や動ࡁ及び微小
表面形状の流体構造
連成࣓カ࣒ࢬࢽの解
明࡜工学応用

2. 自己組織化や折ࡾ紙
構造࡝࡞を利用した
生物的微小構造の実
用的࡞実装
 

 

URL: http://www.mech.titech.ac.jp/~biomimetics/index.html; E-mail: tanaka.h.cb@m.titech.ac.jp 

流体力学や微細加工ऩनの工学
分野टけदऩく，生物の計測や
生物学者धの連携प豊富ऩ経験
があります．バॖオミメテॕク
ス研究प必要ऩ学際的知識をご
提供いञします

機械工学 バॖオミメテॕクス，ロボット 飛翔・遊泳，微細加工，非定常流体

機械系 准教授 田中博人

70 mm 

Mass: 6.0 g 
Max frequency: 40Hz 

ࢺࢵ飛行ࣟ࣎ࡁ型羽ばたࣜࢻチࣁ

標本の３D形状計࣓ࢨࣟࢪ࣍࣍
測࡜表皮ษ片採取の様子
㸦国立科学博物館࡜共同㸧




