
過去の研究実績 現在、注⼒している研究 今後取り組んでいきた
い研究

代表的研究例
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機構の解析・設計技術の構築とその応⽤

運動機構の汎⽤的解析・設計
技術の構築を基盤技術とし，
⾼性能ロボット，⽀援装置な
どの開発に応⽤して社会に貢
献し得る機械システムの創出
を⽬指します．産業・社会
ニーズに応じた機構設計，要
素開発を⾏います．

機械⼯学 機械システム，ロボット 機構，要素，産業⽤ロボット，福祉機械

機械系 教授 武⽥⾏⽣
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