
過去の研究実績 現在、注力し࡚いࡿ研究 今後取ࡾ組࡛ࢇいࡁ
たい研究

1. 両耳聴、マクࣟ
視聴、ࣞン࣍
覚統合࡞様々࡞
ࡿࡼチ࣮ࣟࣉ
聴覚機能ࢺッ࣎ࣟ
㸦音源定位，分離，
音声認識㸧の構築

2. 割込み発話対応，
音楽ࣟ࣎ッ࡞ࢺ
ࣈンタラクテ
構築ࢺッ࣎ࣟ

3. ࣮࢜聴覚ࢺッ࣎ࣟ
ࢺࣇンソ࣮スソࣉ
HARKの開発展開

1. の聴覚機能の構築、聖ࢺッ࣎ࣟ：聴覚ࢺッ࣎ࣟ
徳太子のࡼう音ࡀ聞ࡁ分けࡿࢀࡽ機能の実現

2. 音環境理解：周囲の音環境ࢆ聞ࡁ分け，把握࡛
へࢺッ࣎スキュ࣮ࣟࣞ࡞ン࣮ࣟࢻ，技術ࡿࡁ
の展開，鳥の歌の解析࡞動物行動学への展開

3. ＯＳＳの開発：HARKの⥅⥆的開発講習会、
ハッ࢝ソン開催

1. 聴覚の実ࢺッ࣎ࣟ
用化㸦ࢻ࣮ࣝࣇ
࡛使えࡿ技術㸧

2. HARKの充実化㸦組

込み処理，クラウ
処理化等㸧ࢻ

3. 深層学習ࢆ始め
した機械学習信
号処理の融合
 

③http://www.cyb.mei.titech.ac.jp/nakadai/, nakadai@ra.sc.e.titech.ac.jp

音，ロボッॺをベースに，ロ
ボॸィクス，ＡＩ，信号処理
技術を広く取ॉ入ो，融合す
ॊことにेॉ，時系列ॹータ
かै周囲を認識すॊための基
礎技術、応用技術の研究開発
を行います．

システム制御工学 人工聴覚 টボット聴覚，信号処理，機械学習，ＡＩ，環境理解，ঞス
キューটボット

システム制御系 特任教授 中臺 一博

UAV 音源検出࣭識別 

鳥の歌解析 

 聴覚ࢺッ࣎ࣟ

Interactive dancing 




